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Seja � a ráız dominante do polinômio x3 − ax2 − bx − 1 em que

a ≥ b ≥ 1, objetivamos estudar a beta-substituição associada com �,

ou seja, a substituição

� : 1 7→ 1 ⋅ ⋅ ⋅ 1
︸ ︷︷ ︸

a

2, 2 7→ 1 ⋅ ⋅ ⋅ 1
︸ ︷︷ ︸

b

3, 3 7→ 1

sobre o alfabeto {1, 2, 3}. Nesta apresentação, enfocaremos o sistema

dinâmico substitutivo induzido pelo � e apresentaremos resultados pre-

liminares sobre os azulejos e azulejamentos relacionados.
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